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Sistema de carga-descarga y transporte universal. 
Este sistema es válido para la recogida de circuitos impresos en cualquier tipo de 
máquina, transportándolos hasta otro punto, y haciendo la entrega en otra 
máquina. Es totalmente configurable, permitiendo adaptarse a cualquier tipo de 
instalación. En la fotografía puede verse, por ejemplo: 2  pick&place y una 
estación de revisión de tarjetas conectados a un solo horno de refusión, con el 
consiguiente ahorro energético.   
Es importante resaltar, que las líneas de P&P, el horno, el equipo de test, la 
serigrafía, el loader – unloader, Etc. se colocan en batería con lo que se consigue 
optimizar el espacio en el taller. 

Descr ipción y funcionamiento: 
 
Mediante control por autómata 
podemos hacer la programación 
requerida por cada cliente 
(velocidades,. paradas, 
posicionamientos, prioridades 
entre máquinas, etc). 
 
El sistema se desplaza sobre una 
Guía Lineal, parándose delante de 
la máquina que “ha llamado”  al 
conveyor (control SMEMA). 
Una vez recogida la tarjeta de la 
máquina por el conveyor, se 
traslada hasta el lugar de descarga 
de la misma, entregándola, y 
quedando disponible para otra 
actuación. 



 

En la fotografía se aprecia parte de la línea entre dos Peak &place 
en la que se instala un puesto de inspección de tarjetas desde el 
que se puede pedir la entrega de la próxima tarjeta que salga del 
P&P seleccionado. 
 
Características técnicas: 
 
Construcción:  En aluminio anodizado con cierres de seguridad. 
Motor:  Servo-motor Panasonic con driver de precisión. 
Control:  Cuadro eléctrico controlado por PLC.  
Precisión de posicionamiento:  0,1 mm. 
Velocidad de desplazamiento:  Regulable hasta 2 m. / seg. 
Búsqueda de posición cero:   Detector inductivo. 
Guía de desplazamiento lineal:  BAHR Modultechnik 
 
 
 
 

    


